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LD2410B V2.44(24073110) 版本新增功能介绍

1. 文档背景

该文档主要是介绍 2410 模组固件版本迭代更新后新增的功能介绍，可更新对应的固件

和 APP 进行使用。

2. 环境准备

新增功能为自动检测底噪功能

固件版本：LD2410B V2.44(24073110)

APP 版本：

Android版本：V1.5.12
IOS 版本：V1.5.4
APP 下载链接：https://www.hlktech.com/Mobile/App/12.html

使用该功能前请确认当前模块中的固件和 APP 与模块中的固件版本与上方相同或更高

3. 功能使用

功能介绍：

开启该功能，模块会在 10s 后进入底噪检测模式，模块会记录规定时间内各个距离

门上报的底噪数据并自动生成一个合理的参数自动给模块进行设置（运动和静止阈值均

会设置）

检测过程中请保证人远离模块的探测范围，避免模块把人为触发的能量值计算进去

难以触发

功能用处：

周围环境无干扰，模块可正常恢复切换为无人但触发的距离比预期偏近或很难触发，

这种情况大概率就是当前模块使用的参数远超过周围环境底噪导致

周围环境有干扰，模块无法切换无人或很长时间才切换为无人，这种情况大概率是

因为周围环境的底噪能量超过或间断性超过了设置的阈值导致

使用方法：

下方使用 Android APP 进行演示，IOS 使用方法相同

APP 更新到最新版本后连接对应模块中，探测界面会增加一个“Auto”悬浮按钮（该

按键默认位置在右上角下方，长按可拖动按钮至其它位置）
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点击“Auto”功能按键后确认开始底噪检测模式，左上角的状态图标颜色会变

为黄色，检测会在 10s 后正式开始检测在模块探测范围内的人员需在该时间范围内

离开
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正式底噪检测时间为 60s 加上开始预留给人员离开探测范围的时间，整个检测

过程会持续 70s，检测完成后左上角后方的状态会变为检测完成
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两个界面中的底噪检测功能区别：

该功能和参数设置界面中的底噪检测功能是完全不同的

探测界面中的功能会统计规定范围内的底噪数据，然后自动给模块设置一个合

理的参数

参数设置界面中的底噪检测为纯 APP 功能，同样会统计出规定时间内的底噪数

据，但更多的是把当前检测出的值列举出来参考自行设置
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