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一.接线教程

引脚->对应接线

2410S引脚 CH340（串口小板）

3V3 3.3V

GND GND

OT1（定义为 TX） RX

RX TX

OT2定义为 OUT 输出脚，可不接。

二.测试模块是否正常工作

2.1. 安装驱动文件

（1）打开驱动文件，点击安装，安装完成后显示驱动安装完成。

（2）安装好驱动后，接入线，可以看到设备管理的端口如下图所示。
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2.2. 查看串口数据

2.2.1. 默认上报数据

2410S 的串口默认波特率为 115200，1 停止位，无奇偶校验位，默认上报

数据如下图所示，数据采用小端格式，距离为 0023，切换成十进制为 35.

[16:36:10.082]收←◆6E 02 23 00 62

帧头：6E 目标状态：02（有人）目标距离：23 00（35cm）帧尾：62

[16:37:22.270]收←◆6E 00 00 00 62

帧头：6E 目标状态：00（无人）目标距离：23 00（35cm）帧尾：62
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2.2.2. 检测收发指令是否正常

发送使能配置指令（FD FC FB FA 04 00 FF 00 01 00 04 03 02 01），查看是否有回复，

正常情况下发送使能配置指令回复后数据会停止上报，需要在 3s内发送参数指令，3s内不

发送指令时，会自动退出配置模式。

收发正常说明模块工作正常。

2.3. 简单测试

2.3.1. 默认参数
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2.3.2. 简单测试

简单测试雷达是否正常时，可以将最大检测距离设置为 0.7米，目标消失延

迟时间设置为 10s，频率都调整成 8HZ，响应速度调整成快速再去测试，修改参

数之后，再写入传感器设置。如果想看是否写入成功，可以再读取一下设置。

此时进入目标信息页面，查看状态变化，如果人在 0.7m的探测范围内时，

则状态显示为红色。

离开探测范围后状态变为绿色。

如果状态有变化就说明，模块工作是正常的。
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三.注意事项及常见问题整理

3.1. 固件和上位机的对应

2410S分为旧固件（V1.1.0和 V1.0.1）和新固件（V1.1.1），分别对应旧上

位机（V1.2.0.15）和新的上位机（V1.3.0.1），如果不使用对应的上位机，那么

就会出现读取写入参数失败的情况。其对应使用的关系如下表所示：

2410S固件 2410S上位机

V1.1.0和 V1.0.1 V1.2.0.15

V1.1.1 V1.3.0.1

3.2. 旧版上位机参数详解

3.2.1. 最小检测距离和最大检测距离

如果说此时设置最小检测距离为 1.4，最大检测距离为 8.4，那么黄色阴影部

分就是模块的探测区域。
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3.2.2. 为什么模块的探测距离是 8 米却能设置到 8.4米？

距离参数只能设置 0.7的倍数，也就是说，如果你需要探测 6米的距离，那

么你最大检测距离就需要设置 6.3的距离，当然，如果你直接设置成 6米，写入

参数后，是会自动保存成离你设置的最近的数字，也就是说如果你输入的是 6，

写入参数后，自动变成 6.3。

3.2.3. 为什么最小距离门设置成 1.4，1.4 米内还能够被探测到？

一般设置都不建议设置最小距离门，默认保持为 0，因为模块探测距离可能

有误差，并不能完全去屏蔽前面的探测距离。

3.2.4. 距离门是什么？

简单的说就是一段距离，总共有 15个距离门，一个距离门 0.7 米，共 10.5

米的距离，但 2410S模块实际只有 8米的检测距离，也就是说只有前 12个距离

门是有效距离门。

3.2.5. 距离和门限有什么对应关系？

一个距离门的分辨率是 0.7米，也就是每个距离门都有对应的一个门限参数，

比如，00-07，这 8 个距离门，00对应的是本身也就是 0米，01对应的是 0-0.7

米，02对应的是 0.7-1.4米，以此类推，07对应的是 4.2-4.9米。
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3.2.6. 触发门限和触发信噪比门限？？保持门限和保持信噪比门限？？都是什

么？？

触发门限和触发信噪比门限是一样的，都是阈值，前期是因为 00-07号距离

门和 08-15号门的参数设置范围不同，为了区分，就有两个解释，后面为了方便

理解已经将两个解释统一为触发门限。保持保持门限和保持信噪比门限同理。

3.2.7. 状态上报频率和距离上报频率是什么？

状态上报频率：传感器上报有人/无人状态的频率。

距离上报频率：有人状态下，传感器上报目标距离的频率。

0.5Hz表示 2s上传 1次，8Hz表示 1s上传 8次。

3.3. 新版上位机参数详解

3.3.1. 触发门限和保持门限是什么？

新版上位机的触发门限对应的就是旧版上位机的触发门限和触发信噪比门

限，保持门限对应的是就是旧版上位机的保持门限和保持信噪比门限，简单的说

门限就是一个阈值，当能量值高于设定阈值后，就触发。雷达工作也就是这样，

检测到物体的能量值大于设定的阈值，那么就触发，否则就不触发。

3.3.2. 读取/写入传感器设置是什么？

写入传感器就是写参数，读取传感器就是读参数，修改完参数后，就可以写

入设置，设定的参数就写进入，需要读取参数时就使用读取传感器设置。
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3.3.3. 生成自动门限是干什么的？

这个就是用来排除环境干扰的，一般是在无人环境下检测底噪，一般适用于

默认参数下，人不在探测范围内还是检测到有人，此时就可以使用这个功能。

打个比喻，此时 01 触发门限值是 42，01 保持门限值是 42，但此时环境无

人，还是一直触发有人，使用这个功能检测完底噪后 01号触发门限变成 43，01

保持门限变成 43，此时再检测，状态就可以从有人变成无人，不会一直触发有

人。

3.3.4. 无人上报时间是什么？？

每个距离门有两个门限，一个触发门限，一个保持门限，只有当所有距离门

的所有能量值低于所有门限后，超过这个时间，才会从有人变成无人状态。默认

最小是 10s，受到内部算法限制，目前不可再调小。

3.4. 如何 OTA 升级固件

选择对应串口和波特率，注意此时不要点击连接设备，下一步点击获取固件

信息，再下一步选择 bin文件的路径，最后点击烧录即可。
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3.5. 常见问题整理

3.5.1. 串口设备打开失败？

解决方法：

（1）检查串口号，波特率是否有选对。默认波特率为 115200。

（2）检查接线是否接错，TX，RX 是否有反接。

（3）第三方串口工具和上位机不能同时使用，打开上位机时需要把第三方串口

工具关闭。

（4）可能模块接线松动，可以重新拔插下串口小板，再重新打开上位机。
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3.5.2. 写入/读取参数失败？

解决办法：

上位机工具使用错误，2410S 的上位机和 2420 的上位机有许多用户都会混

淆，遇到这种情况需要先确认手上的模块是哪款模块，一般模块上会有丝印可以

辨别。

3.5.3. 如何切换标准数据模式和解析标准数据？

（1）发送使能配置命令：FD FC FB FA 04 00 FF 00 01 00 04 03 02 01

（2）发送切换标准数据命令：FD FC FB FA 08 00 7A 00 00 00 01 00 00 00

04 03 02 01
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3.5.4. 如何解析标准数据？

[10:40:07.176]收←◆F4 F3 F2 F1 46 00 01 02 69 00 46 00 BC 1B 00 00 66 3B
00 00 0E 0D 00 00 F4 01 00 00 9C 01 00 00 64 00 00 00 64 00 00 00 DF 00 00 00 3C
01 00 00 5C 03 00 00 9C 01 00 00 D8 02 00 00 90 01 00 00 3C 01 00 00 58 02 00 00
84 03 00 00 F8 F7 F6 F5

帧头：F4 F3 F2 F1
帧内数据长度：46 00
数据类型：01
目标状态：02
目标距离：69 00
保留位：46 00
各距离门能量值

0号门能量值：BC 1B 00 00 计算方式如下：

1号门能量值：66 3B 00 00 2号门能量值：0E 0D 00 00
3号门能量值：F4 01 00 00 4号门能量值：9C 01 00 00
5号门能量值：64 00 00 00 6号门能量值：64 00 00 00
7号门能量值：DF 00 00 00 8号门能量值：3C 01 00 00
9号门能量值：5C 03 00 00 10号门能量值：9C 01 00 00
11号门能量值：D8 02 00 00 12号门能量值：90 01 00 00
13号门能量值：3C 01 00 00 14号门能量值：58 02 00 00
15号门能量值：84 03 00 00
帧尾：F8 F7 F6 F5
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四.调试参数

4.1. 使用自动生成门限调整参数

4.1.1. 使用上位机自动生成门限

保持探测范围内无人，开始生成自动门限，生成门限的参数默认不修改，120s
后参数生成会自动修改。

4.1.2. 使用串口指令自动生成门限

依次发送下面的三条指令，注意发送使能配置后，需要在 3s内发送下一条

指令，否则无效。

FD FC FB FA 04 00 FF 00 01 00 04 03 02 01（使能配置指令）

FD FC FB FA 08 00 09 00 02 00 01 00 78 00 04 03 02 01（生成自动门限指令）

FD FC FB FA 02 00 FE 00 04 03 02 01（关闭使能配置指令）
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4.2. 微调参数

此处的微调参数是在自动生成门限之后的基础上去微调，根据上述对触发门

限和保持门限的理解，相应的去调整触发门限和保持门限的值。

（1）容易误触时调高触发门限的值。

（2）难触发时，调低触发门限的值。

（3）保持不住时可适当延长无人上报时间和调低保持门限的值

（4）一直保持有人时可适当调高保持门限的值。
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