
HLK-LD112-24G 参数调试方法



VO：检测电平输出。检测到人或物体移动，输出高电平。无人移动时则为低电平。高电平维持时间大约
1 秒。
GND:接地
VCC：供电。带 LDO 版本的供电为 5V



1.1 灵敏度调试方法 1



1. 当前灵敏度放大倍数=(R12/R11)*(R13/R6)=(1M/20K)*(1M/10K)=5000 倍。考虑到一些外壳材料 对电磁波衰
减较大，默认灵敏度是 5000 倍，是一个比较灵敏的值。可根据实际应用场景修改灵 敏度。

2. 如果需要减小灵敏度，建议直接更改 R11 的阻值，将 R11 阻值加大即可。例如如果需要修改为 2000 倍，那
么只需将 R11 改为 50k 即可。

1.2 灵敏度调试方法 2

1.将 C4,C6 电容值减小，可改变链路带通特性，提高高通截止频率，这样模块会对一些微小动作 不敏感，模块会更稳
定不易触发。同时模块上电初始化启动时间也能大幅减小。建议可改为 2.2uF 或者 1uF。具体效果可根据实际调试。
带来的副作用是感应距离会相应减小20%左右。



2.封锁时间调试方法



1 封锁时间是指本次检测完毕，输出电平恢复到 0电平后至下次检测生效的时间。改变 R8阻值即

可调节这个时间。

2.当前封锁时间大约 0.8秒，对应 R8=39k。不建议调小。过小的封锁时间会导致模块易被干扰误触

发。而过大的 R8，会导致模块漏报。

封锁时间与 R8大致对应关系：
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3.触发后高电平输出维持时间调试方法

1.触发后高电平维持时间是检测到运动物体后，模块输出 3.3V高电平的维持时间。

2.当前高电平输出维持时间大约 1秒，对应 R14=4.7k。输出维持时间对应 R14的值

参考见右边表格。

输出维持时间对应 R14的值。

当前模块 5V供电，模块上有 LDO将 5V变为 3.3V，因此以

VD=3.3V为准。
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